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Motorkennlinie bei 24 V
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Einstellungen
Drehrichtung linkslauf
Spannung 24V
Temperatur 26 °C
Bei Leerlaufdrehzahl
Drehzahl 5168 min’
Strom 1,2A
Bei max. Drehmoment
Drehmoment 1,17 Nm
Strom 24 A

Bei max. Wirkungsgrad

Wirkungsgrad 65 %
Drehzahl 4129 min?
Strom 55A
Drehmoment 0,2 Nm
Wellenleistung 89w
Bei max. Wellenleistung

Wellenleistung 177 W
Drehzahl 2156 min’
Strom 17,4 A
Drehmoment 0,8 Nm
Wirkungsgrad 42 %
Bei Drehmoment 0.1 Nm
Drehmoment 0,17 Nm
Drehzahl 4604 min’
Strom 3,4A
Wellenleistung 48 W
Wirkungsgrad 57 %
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